EPS4016F - EPS4016F-BZ
SISTEMA DE APARCAMIENTO CON CUATRO SENSORES
FRONTALES

Composicién del Kit

EPS4016F




ADVERTENCIAS PARA LA INSTALACION

VA

Para evitar una falsa deteccion, la instalacion

en un parachoques metalico debera,
obligatoriamente, emplearse con el
adaptador adhesivo especial.

con dicha barra.

Preste atencion en caso de poseer una

OK barra de hierro de refuerzo en el
parachoques del vehiculo. Asegurese que la
parte trasera del sensor no tiene contacto

ACCESORIO OPCIONAL

Conectando el botén LED es posible apagar
temporal o permanentemente el sistema (en caso
de falsa deteccion).

Con el sistema configurado “a tiempo” es posible
reactivar el sistema presionando el botén.

ACCESORIO OPCIONAL
El sistema de aparcamiento puede mejorarse
instalando un Display y/o un altavoz.
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PINTURA DE SENSORES

ﬂ Imprimacion de plastico

Espere el tiempo indicado en el spray antes de proceder con la pintura.

M Pintura en spray

Espere el tiempo indicado en el spray antes de proceder con la pintura
transparente.

M Barniz transparente

Cuando la pintura esté seca, retire y sustituya la cubierta de plastico.
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INSTALACION DE LOS SENSORES

=|40 cm

50 cm

H min=‘40 cm

50 cm

40 cm

ATENCION:

NUNCA instale los sensores por debajo de la altura H min indicada en los puntos F1,

F2, F3.
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INSTALACION DE LOS SENSORES
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INSTALACION DE LOS SENSORES
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INSTALACION
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CONEXIONES
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CONEXIONES

EPS4016F

+15/54

+12/24V

Negro Negro Negro Negro

Puede colocar el altavoz dénde sea mas apropiado.
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CONEXIONES
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CONEXIONES

EPS4016F-BZ

+15/54

+12/24V

Negro Negro Negro Negro

Puede colocar el altavoz dénde sea mas apropiado.

Display Display Techo
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@ PROCEDIMIENTO DE ENTRADA DEL AJUSTE DE LOS PARAMETROS

La unidad principal de control esta equipada con el servicio display y dos
pulsadores. Estos permiten ajustar los parametros del dispositivo.
jADVERTENCIA!

El uso indebido de los parametros puede afectar gravemente al
funcionamiento del dispositivo.

Parametro AJUSTES DE FABRICA (FS)

Parametro “CONFIGURACION PERSONALIZADA (CS)” si es
necesario ajustar mas de un parametro de manera distinta a la
predeterminada.

PROCEDIMIENTO PARA CAMBIAR UN PARAMETRO

Con una larga pulsaciéon (mas de 2 segundos) de cualquier boton, se
activa el estado de servicio. El Display muestra el nimero del parametro
seleccionado.

Escoja el parametro deseado mediante los botones - abajo con el boton
izquierdo, arriba con el botén derecho -. Al mismo tiempo tendra una
visualizacion grafica del pardmetro en el que se encuentra.

Con una larga pulsacion (mas de 2 segundos) de cualquiera de los
botones, el display muestra el parametro parpadeando.

Cambie el valor del parametro mediante los botones - abajo con el boton
izquierdo, arriba con el botdn derecho -.

Con una larga pulsacion (mas de 2 segundos) de cualquiera de los
botones, el nuevo valor se aplica y el numero del pardmetro
seleccionado aparece en pantalla.

IMPORTANTE: para guardar los cambios, quite la llave de contacto,
espere 2 segundos y vuelva a poner la llave de contacto y girela para
encender el motor, espere 20 segundos hasta que la centralita muestre
Cs.

RESTAURAR LOS AJUSTES DE FABRICA

~
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]
-

1
B [ ] PR~y ]
g -8
]

LS

Entra en las funciones programables y presione cualquiera de los botones durante
5 segundos, después presione ambos botones (BOTON DERECHO+BOTON
IZQUIERDO) hasta que el display muestre “FS -AJUSTES DE FABRICA”.
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FUNCIONES PROGRAMABLES

Todos los parametros que el usuario puede cambiar, estan listados en la siguiente tabla y pueden
ser modificados de la misma manera, utilizando los botones de la unidad de control.
iATENCION!: El uso indebido de los parametros puede afectar gravemente al funcionamiento
del dispositivo.

Func.
Nuam.

Descripcion de las funciones

01

Volumen del altavoz
00 sin volumen
01 volumen bajo
02 volumen alto (Ajustes de fabrica)

02

Tipo de unidad
01 Frontal (Ajustes de fabrica)
02 Trasera

07

Temporizacion de la desactivacion de la funcion MUTE
00 inactiva, 01 activa durante 1 seg., 02 activa durante 2 seg.,
03 activa durante 3 seg., 04 activa durante 4 seg.
05 activa durante 5 seg. (Ajustes de fabrica)

08

Numero de pulsos de velocidad
01 - 99 [pulsos/m] FS=03
(A este valor hay que anadirle el valor que aparece en el parametro “09")

09

Ajuste precios de pulsos de velocidad
0,0 - 0,9 [pulsos/m] FS=0.0

10

Display de servicio
00 inactivo (Ajustes de fabrica)
01 distancia mas cercana a un obstaculo frontal [cm]
02

04 aprendizaje de los pulsos de velocidad
05 version del software ECU

06 voltios de consumo [Volt]

07 temperatura de la unidad frontal [°C]
08

18

Filtro del ruido del motor
00 OFF

01 ON (Ajustes de fabrica)
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FUNCIONES PROGRAMABLES

Ajustes de la unidad FRONTAL

20

Numero de sensores frontales conectados

02,03,04 FS=04
21 Volumen del indicador LED frontal
00 sin volumen
01 volumen bajo
02 volumen alto (Ajustes de fabrica)
22 Orientacion del indicador LED frontal
00 por defecto (Ajustes de fabrica)
01 invertir
23 | Sensibilidad de los sensores frontales
-9 -+9 FS=00

25

Rango de los sensores frontales centrales
45 -120 [cm] FS=85 Por encima de 100cm el
display muestra 10 - 12

26

Rango de los sensores frontales laterales
45 -90 [cm] FS=60

27

Rango de zona de STOP de los sensores frontales centrales
30 - 50 [cm] FS=35

28

Rango de zona de STOP de los sensores frontales laterales
30 - 50 [cm] FS=35

29

Supresion de las partes que sobresalen en el frontal del vehiculo
00 funcién deshabilitada (Ajustes de fabrica)
05,10,15,20,25,30 reduccion progresiva de la deteccion

I NOTA: cambiar Unicamente si sobresale, ex: el niumero de matricula o
similar, incremente el valor de este parametro hasta que no se detecte.

32

Deteccién de obstaculos muy cercanos

34

35

36

00 inactivo
01 activo (Ajustes de fabrica)

Temporizador de las sefales acusticas de la deteccion en las zonas F1y F2
01 deshabilitar la funcion pasado 1 seg. (Ajustes de fabrica)
05,10 desactivar funcién tras 05-10 segundos
99 constante sefalizacion de los obstaculos

Estado de los sensores frontales después de encender la unidad frontal
00 inactivos
01 activos (Ajustes de fabrica)

Estado sensores frontales laterales después de la activ. de los sensores
00 todos lo sensores estan activados (Ajustes de fabrica)
01 sensores laterales activos Unicamente cuando la marcha

atras esta conectada al input de deshabilitado (operacién
requiere conexion cable amarillo/azul pin.7)

37

Retraso de la desactivacion los sensores frontales - ventana de tiempo
00 - 60 [seg.] FS=20
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FUNCIONES PROGRAMABLES

Ajustes de la unidad trasera

40

Numero de sensores traseros conectados

02,03,04 FS= 04
41 Volumen del indicador LED trasero
00 sin volumen
01 volumen bajo
02 volumen alto (Ajustes de fabrica = FS)

42

Orientacion del indicador LED trasero
00 estandar (FS)
01 invertir

43

Sensibilidad de los sensores traseros
-9-+49 FS=00

45

Rango de los sensores traseros centrales
120 - 180 [cm] FS= 160 Por encima de los 100cm
el display muestra 10 - 12

46

Rango de los sensores traseros laterales
45 - 90 [cm] FS=65

47

Rango de la Zona de STOP de los sensores traseros centrales
30 -120 [cm] FS=35 Por encima de los 100cm
el display muestra 10 - 12

48

Rango de la Zona de STOP de los sensores traseros laterales
30 - 90 [cm] FS= 35

49

Supresion de los bultos traseros (rueda de recambio, gancho de remolque)
00 funcion deshabilitada (FS)
05,10,15,20,25,30 reduccion progresiva de la deteccion.

11 NOTA: cambiar Unicamente si sobresale, ex: rueda de recambio o similar,
incremente el valor de este parametro hasta que no se detecte.

52

Deteccién de obstaculos muy cercanos

00 no activo
01 activo (FS)
54 Temporizador de las sefales acusticas de deteccion en las zonas R1, R2 y R3
00 desactivar funcion tras un segundo (FS)
05,10 desactivar funcion tras 5-10 segundos
99 sefalizacion constante del obstaculo
55 Retraso de la activacion de los sensores traseros
00 vehiculo con cambio manual (FS)
01 vehiculo con cambio automatico
56 Retraso de los sensores una vez encendido el motor
00 todos los sensores activados (FS)
01 necesita activar comando marcha atras en la unidad WIFI|

(EPSKEY) (operacion conexiéon amarillo/azul pin.7)

57

Retraso de la activacion de los sensores traseros - ventana de tiempo
00 - 30 [s] FS=00 (es necesario que la unidad esté
alimentada por llave de ignicion)

60

Estado de los sensores traseros con remolque “pin 6" (comando neg.)

00 sensores desactivados (FS)

01 zona STOP ajusatada teniendo en cuenta los parametros 61y 62
61 Rango zona STOP sensores centrales con portabicicletas (pin 6 a masa)

100 - 130 [cm] FS= 100
62 Rango zona STOP sensores laterales con portabicicletas (pin 6 a masa)

100 - 130 [cm] FS=100

Pag.15




S DESCRIPCION DEL FUNCIONAMIENTO

Los sensores frontales pueden operar de dos maneras:

- mediante pulsos de velocidad

- mediante temporizador

Funcionamiento del EPS4016F:

Independientemente del modo empleado, después de encender el vehiculo, los obstaculos se
muestran mediante el altavoz y los LED posicionados en él. Las zonas F2, F1y FC (ver la
imagen de la ZONA DE DETECCION) también se sefialan con diferentes tonos (zona FC).
El rango de separacion entre las zonas puede ajustarse acorde a la forma del vehiculo
(consultar el apartado CONFIGURACION DE LOS PARAMETROS).

Nota: Los obstaculos se detectaran unicamente cuando el vehiculo esté en marcha (con la
excepcion de la zona FC), es posible cambiar los ajustes de deteccién en la funcién n.16.
Funcionamiento del EPS4016F-BZ:

Después de encender el motor, el LED central del display se enciende (sistema se activacion).
Situe un obstaculo frente al sensor lateral (derecho o izquierdo) y compruebe que el
display muestra el obstaculo en la misma posicion (lado).

En caso de visualizar una indicacion errénea del obstaculo es necesario que cambie la
programacion n.22 siguiendo el procedimiento descrito en el manual de instrucciones.
Ahora es posible ejecutar los tests descritos en el kit EPS4016F para verificar que las
areas de deteccion se visualicen en el display.

FC =tono continuo

F2F1FC
ZONA DE DETECCION ZONA FC. F1 . F2
(Ajustes de fabrica) color LED Rojo | Naranja | Verde
distancia (cm)| 35 60 80
A—; D O @ Ga Dm
F2 F1 FC FC F1 F2

Estado del LED

LED encendido: sensores activos
LED parpadeando: uno o méas sensores fallan
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S DESCRIPCION DEL FUNCIONAMIENTO

Kit operacion por pulsos de velocidad (Ajustes de fabrica)

Cuando inserte la llave de contacto, los sensores frontales se activan. Los sensores se
apagan automaticamente cuando se excede el umbral de velocidad fijado (10 km/h).
Se reactivan automaticamente cuando el vehiculo vuelve a circular a una velocidad por
debajo del umbral fijado (unos 10 km/h).

Funcionamiento del kit a través del temporizadory su desactivacién predeterminada
(inhabilitar modificando la funcion n.37>00)

Cuando inserte y gire la llave de contacto, los sensores frontales se activan. Este proceso
finaliza una vez transcurridos los segundos fijados en el parametro 37. A no ser que se
detecte un obstaculo.

La reactivacion de los sensores puede ocurrir cuando:

- Presionando el botén del pulsador LED opcional BISW012.

Es posible activar el sistema insertando la marcha atras, si esta conectado el cable
amarillo/azul a la sefial positiva de la marcha atras. Sugerimos realizar esta
conexion cuando el sistema no funciona por pulsos de velocidad (cable
amarillo/negro).

También es posible conectar el cable amarillo/azul al control positivo de las luces.

Es posible desactivar el sistema cuando el freno de mano esté puesto si se conecta
el cable blanco/azul a la sefial negativa del freno de mano.

Si la radio del vehiculo dispone de una entrada “mute”, si el cable gris/rojo esta
conectado, el audio del sistema del vehiculo se atenuara cuando se detecte un
obstaculo.

ADVERTENCIA: a pesar de disponer del sistema de aparcamiento electrénico, es
necesario prestar atencion a los alrededores del coche mientras se efectua la
maniobra. El sistema podria no detectar pequefios obstaculos u objetos con
una baja reflectancia.
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) SOLUCION DE PROBLEMAS

La sefial acustica disminuye tras encender el vehiculo

EPS4016F

- Sidespués de encender el motor se oye un leve tono, es necesario que apague el
vehiculo.

El altavoz esta indicando el fallo de un sensor.

- Si uno o0 mas sensores estan dafiados o desconectados, el altavoz, después de
emitir el leve tono, dara “x” beeps siendo “x” el numero del sensor que esta fallando
0 que esta desconectado, las posiciones de los sensores se identifican en las
figuras Ay B (también en el display, la posicion del sensor se muestra conuna "E" de
error).

EPS4016F-BZ

El sistema de aparcamiento, en caso de detectar un sensor que esta desconectado
0 que esta fallando, emite un leve sonido seguido de “x” numero de beeps que
corresponden al nUmero de la posicion de sensor. El display muestra la anomalia en
dos fases: la primera mediante el parpadeo del LED en naranja (cuando suena el
leve pitido) y la segunda cuando muestra brevemente la posicion del sensor que
esta fallando (las posiciones de los sensores se indican en las figuras Ay B)
mientras el sistema permanecera en estado de alarma.

Unidad

: e e =

‘w | |l
w -y

Sensor 1: sensor con el cable mas corto. Sensor 4: sensor con el cable mas largo

Indicacion del sensor defectuoso en las instalaciones con 2 o 3 sensores
Revise las conexiones eléctricas y los ajustes de la unidad que correspondan al
numero de sensores conectados. (Funcién 20)

@ @ Q2 @

U v U Instalacic')nQ
3 sensores

Instalacién

2 sensores
No hay sefial acustica
Si la sefializacion acustica no se oye, verifique la funcion 1 no esté guardada como
“00”y luego compruebe que el altavoz esté conectado (ver pag. 9) o verifique que la
el display esta conectado correctamente (ver pag. 11).

Los sensores no se apagan automaticamente

- Funcion 37 = 0: verifique que el cable Amarillo/Negro (sefial odométrica) detecta la
velocidad del vehiculo.

- Funcion 37 > 0: verifique que la funciéon sea > 0 y que no haya obstaculos en las
zonas F1y/oF2.
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SOLUCION DE PROBLEMAS

- Si se indica un falso obstaculo, puede deberse a:

Sensores sucios (barro, nieve, hielo, etc..)

Limpie los sensores con un pafio
apropiado.

Sensores instalados a una altura
demasiado baja (ver pagina 4)

Emplear soportes de angulo para inclinar
los sensores hacia arriba. Si el problema
persiste, modificar funciones 25, 26 y/o 29.

La parte trasera de los sensores estan en
contacto con el vehiculo

Separe los sensores del chasis del
vehiculo ya que no pueden tocarse.

El Display muestra “Lo”
- La unidad tiene poca bateria.

El Display muestra “IF”

modulo de interfaz WIFI.

Cambio de posicion de la unidad de control
- En caso de que la unidad trasera deba usarse como delantera, o viceversa, es

necesario cambiar la funcion programable num.2.

- Se esta ajustando un parametro a través de un smartphone o un PC con un

Procedimiento de la extraccion de los cables

Vista frontal
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Especificaciones técnicas
Tension de alimentacion ............coooiiiiieiiiiee e 10,8-32V
Consumo con sensores activados .200mAmax

Rango de temperatura.... ...-30/+80°C
Frecuencia URFrasSONICa. .............uuueeeiiieie et e e e e eeeeaaas 40KHz
Display
Tension de alimentacion..............ueeeiiii i 9-30V
Consumo con sensores activados ...........coooeeeeiiiiiiiiiiiei e 120mAmax

...=25/+70°C

Rango de temperatura

NOTAS
El fabricante no se hace responsable de los defectos o malformaciones, del
producto o del sistema eléctrico del vehiculo, causados por una instalacién
incorrecta o por un sobrepaso de los limites indicados en los datos técnicos.
ElI FABRICANTE se reserva, en cualquier momento, el derecho a efectuar los
cambios necesarios sin previa notificacion.

AUDIOLINKe

Av. Onze de Septembre,85 La Llagosta 08120, Barcelona - Spain
T. 93.544.96.77 / 93.574.23.46 / 93.541.68.26
www.audiolink.es - info@audiolink.es
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